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  ระบบติดตามเรือ หรือ Vessel Monitoring System (VMS) เปนระบบ

ที่นำเอาเทคโนโลยีของอินเทอรเน็ต ระบบกำหนดจุดพิกัด (GPS) และเครือขายของดาวเทียม

สื่อสาร (inmarsat/ thuraya/ iridium) หรือ เครือขายของโทรศัพทมือถือ (Global Service 

Mobile; GSM) รวมเปนอุปกรณกำหนดจุดพิกัด VPS (Vessel Positioning System) มาชวย

ระบุตำแหนงเรือประมง รวมกับการประยุกตใชระบบติดตาม (VMS)  

  ตลอดจนมีการบันทึกขอมูลตางๆ ตามเวลาที่ผานไปในอดีต โดยเจาของเรือหรือเจาหนาที่

ที่เกี่ยวของสามารถเรียกดูขอมูลยอนหลังไดตามที่ตองการ โดยปกติจะมีการสงสัญญาณ

แบบอัตโนมัติ ซึ่งขอมูลหรือสัญญาณที่สงมายังศูนยปฏิบัติการบนฝงจะถูกแปลงมาแสดงบน

แผนที่อิเล็กทรอนิกส หรือแสดงบนหนาจอคอมพิวเตอรของศูนยปฏิบัติการฯ ซึ่งเจาของเรือ

สามารถติดตามดูเรือหรือกลุมเรือของตัวเองไดผานทางเครือขายอินเทอรเน็ต ซึ่งงายตอ

การใชงาน ขอมูลเหลานี้สามารถเรียกดูยอนหลังและนำมาพิมพเปนรายงาน โดยขอมูลเสนทาง

เดินเรือที่ถูกบันทึกจะถูกเก็บเปนความลับตามพระราชบัญญัติขอมูลขาวสารของราชการ 
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  นอกจากนี้ระบบยังสามารถระบุพื้นที่เฝาระวังบนแผนที่และสามารถแจงเตือนเมื่อมีเรือเขามา

พื้นที่เฝาระวังเกินกวาระยะเวลาที่กำหนดได ในกรณีที่เกิดเหตุไมคาดฝนขึ้นกับเรือ ชาวประมง

บนเรือสามารถกดปุมฉุกเฉินบนเรือขอความชวยเหลือมายังศูนยปฏิบัติการฯ และเจาของเรือ 

เพื่อติดตอหนวยงานที่เกี่ยวของใหเขาชวยเหลือไดทันทวงทีตอไป อีกทางหนึ่งศูนยปฏิบัติการ 

VMS สามารถสงขอมูลในรูปแบบ SMS (Short Message Service) เพื่อแจงขาวหรือ

การเตือนภัยใหแกเรือทุกลำในระบบไดอีกดวย

ระบบติดตามเรือประมง 
(Vessel Monitoring System: VMS)

  ระบบติดตามเรือ (Vessel Monitoring System: VMS) หมายถึง ระบบที่ใชในการติดตอ

สื่อสารระหวางเรือที่ออกปฏิบัติงานอยูกลางทะเลกับเจาของเรือและศูนยปฏิบัติการระบบติดตาม

เรือที่อยูบนฝง ดวยการสงสัญญาณทางอิเล็กทรอนิกสจากเครื่องมือที่ติดตั้งบนเรือประมง 

(Embedded Tracking Unit - ETU) สงสัญญาณมายังหนวยรับที่ติดตั้งเครื่องมืออุปกรณ

ภาครับบนฝงที่ศูนยปฏิบัติการ (Monitoring & Controlling Center - MCC) เพื่อบอกให

ทราบถึงตำแหนงปจจุบันของเรือ ความเร็วและทิศทางของเรือที่กำลังแลน 


